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Robotika v praxi: Integrace bezpecnosti do vyroby

Tento dvoudenni workshop je akce zahrnujici teorii s poZzadavky na robotickd pracovisté a praktické
procviceni postupd, které zahrnuji nejen kompletni posouzeni rizik dle EN 1SO 12100, ale i ndvrh a
ovéreni ochrannych opatreni pro robotické pracovisté.

Ucastnici budou rozdéleni do nékolika malych samostatné pracujicich skupin, z nichZ kazda bude
pracovat na stejném zadani fiktivniho robotického pracovisté. Bonusem pro Ucastniky bude tak i
mozZnost porovnat si jednotliva reSeni a ty nejlepsi myslenky rovnou prenést do své praxe.

V ramci workshopu Vas seznamime i s novym vydanim normy 1SO 10218-2:2025, ktera bude brzy
harmonizovéana se smérnici o strojnich zarizenich.

Béhem workshopu si zopakujeme a prakticky vyzkousime nasledujici témata:

e Predstaveni novinek v normé ISO 10218-2:2025!
e VSeobecné zasady pro konstrukci robotickych aplikaci dle EN 1ISO 10218-2:2011.
e Postupy pro posouzeni rizika a snizovani rizika dle normy EN 1SO 12100.
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Obsah a poZadavky na dokumentaci o0 posouzeni rizik, mozné postupy pfi
stanovovani trovné rizika dle ISO/TR 14121-2 a nasledné navrhovani ochrannych
opatreni k zajisténi bezpecénosti — tfistuprnovad metoda dle EN ISO 12100 a aplikace
platnych harmonizovanych norem typu B nebo norem typu C.

Vztah mezi normou EN 1SO 12100 a normou EN ISO 13849-1 dle doporuceni
uvedenych v ISO/TR 22100-2.

e Praktické uplatnéni poZadavkd harmonizovanych norem ve vztahu s robotickymi
aplikacemi:
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EN ISO 14120 pro konstrukci ochrannych krytd a s tim souvisejicich pozadavk
vyplyvajicich z norem EN ISO 13854 na nejmensi mezery k zamezeni stlaceni ¢asti
lidského téla a normy EN ISO 13857 stanovujici bezpecné vzdalenosti k zamezeni
dosahu do nebezpecnych prostor hornimi a dolnimi koncetinami, ...

EN 1SO 14119 na blokovaci zaFizeni spojené s ochrannymi kryty — poZadavky na
volbu vhodného blokovaciho zarizeni dle typu a pramyslové aplikace, poZzadavky pro
minimalizovani moZnosti ochromeni blokovacich zatizeni, priklady konkrétnich
moznosti volby blokovacich zafizeni pro riizné aplikace a pfedstaveni souvisejicich
novinek v nabidce spole¢nosti EUCHNER.

EN ISO 13850 pro nouzové zastaveni strojnich zarizeni — poZzadavky, uplatnéni a
rozdily mezi nouzovymi funkcemi NOUZOVE ZASTAVENI a NOUZOVE VYPNUTI a
pozarnimi funkcemi CENTRAL STOP a TOTAL STOP dle CSN 73 0848.

EN ISO 13855 pro umisténi ochrannych zafizeni s ohledem na rychlosti pfiblizeni
Casti lidského téla — vypocet minimalni vzdalenosti pro elektricka snimaci ochranna
zarizeni (svételné zavory), postup vypoctu pro rohoZe a podlahy citlivé na tlak,
pozadavky na dvouruéni ovladani a blokovaci zafizeni bez jisténi ochranného krytu.
V rdmci seminéfe dojde k porovnani nové edice normy ISO 13855:2024 a stavajici
EN ISO 13855:2010, pfi kterém budete upozornéni na nejzasadnéjsi zmény.

EN ISO 13857 névrh ochrannych krytd (oploceni) s ohledem na bezpeéné vzdalenosti
k zamezeni dosahu do nebezpecnych prostor hornimi a dolnimi koncetinami.

EN ISO 11161 - stanovujici poZadavky na integrované vyrobni systémy zahrnujici
vice stroju a robotd.

EN 60204-1 na elektrickou bezpeénost stroja — struény vybér poZzadavka na
elektricka zarizeni stroja vyplyvajici z dokumentace o posouzeni rizika a poZzadavky na
ovérovani strojnich zarizeni dle kapitoly 18 a prilohy A.

ISO/TS 15066:2016 Kolaborativni aplikace. Limitni sily a tlaky pFipustné pro ¢asti
lidského téla. Praktické ovéfovani mérenim.

ISO/TR 20218-1:2018 PoZadavky na koncové uchopovace podle typu.

ISO/TR 20218-2:2017 PoZadavky na zakladaci/odebiraci stanice obsluhované
operatorem.

e Pozadavky na technickou dokumentaci dle prilohy VII stavajici smérnice 2006/42/ES a na
navod k pouzivani strojniho zarizeni nebo montézni ndvod pro nelplné strojni zarizeni.

e Ovérovani robotickych pracovist dle EN ISO 10218-2 a relevantnich norem.

e Vystaveni prohla3eni ke strojnimu zafizeni dle pozadavku stavaji smérnice 2006/42/ES.

Workshop je vhodny pro ucastniky, ktefi jiz maji alespon zakladni znalosti a
zkusenosti v oblasti navrhu robotickych pracovist a bezpec¢nosti strojnich
zarizeni, které si na ném mohou usporadat a prohloubit.



